Anexo |.- Pliego de prescripciones técnicas

Exp. CP00134/2018

Contrataciéon sujeta a regulacion armonizada del Sum inistro de protesis externas
para ASEPEYO, Mutua colaboradora con la Seguridad S ocial, n°® 151.
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1.- OBJETO DEL PLIEGO.

El objeto de este Pliego es regular las prescripciones técnicas que regiran el suministro de
protesis externas para ASEPEYO, Mutua colaboradora con la Seguridad Social n® 151,
conforme a las condiciones y caracteristicas indicadas en el mismo.

El suministro se divide en 2 lotes, constituyendo cada lote una unidad funcional
susceptible de adjudicacion y contratacion independiente, teniendo cada uno de ellos los
mismos articulos y solo cambiando las zonas geogréficas, de acuerdo con lo establecido
en el art. 99 de la Ley 8/2017 de 9 de noviembre (en adelante LCSP), segun el siguiente
detalle:

LOTES

ZONA DE INFLUENCIA HOSPITAL DE SANT CUGAT (ARAGON, CATALUNYA, ILLES BALEARS, LA
RIOJA, NAVARRA'Y EUSKADI)

ZONA DE INFLUENCIA DE HOSPITAL DE COSLADA (ANDALUCI A, ASTURIAS, CANARIAS, CASTILLA-
2 LA MANCHA, CASTILLA-LEON, CANTABRIA, EXTREMADURA, G ALICIA, MADRID, MELILLA, MURCIA Y
C. VALENCIANA)

2. - DURACION DEL CONTRATO.

La duracién del contrato sera de dos afios, a contar desde la firma del mismo, con
posibilidad de prorrogarlo una anualidad mas.

3.- PRESUPUESTO DE LICITACION.

La oferta econdmica se determinara basandose en precios unitarios. Debera ofertarse una
tarifa para cada tipo de articulo, y se realizara conforme al modelo anexo al Pliego de
Condiciones Particulares, impuestos excluidos.

El precio méximo de licitacion para cada uno de los productos, impuestos excluidos, se
especifica en el ANEXO V (Modelo Proposicion econdmica y demas criterios automaticos
sometidos a férmula —sobre 3-).

En el precio de las protesis externas se incluye:

e todo el proceso de elaboracion de la protesis externa (apartado 6.3) asi como el
seguimiento (apartado 6.4.)

» lagarantia (5.1.4) y las visitas de revision que de ellas se deriven

« formacién al paciente en el manejo y cuidado de la prétesis externa

e colaboracién con el personal sanitario durante todo el proceso

El consumo anual estimativo para cada Lote es el siguiente:

Importe anual Valor
LOlES estimado estimado (1)
ZONA DE INFLUENCIA HOSPITAL DE SANT CUGAT (ARAGON,
L CATALUNYA, ILLES BALEARS, LA RIOJA, NAVARRA Y EUSKA DI) 800.000 € 2.400.000€
ZONA DE INFLUENCIA DE HOSPITAL DE COSLADA (ANDALUCI A,
ASTURIAS, CANARIAS, CASTILLA-LA MANCHA, CASTILLA-LE ON,
2 CANTABRIA, EXTREMADURA, GALICIA, MADRID, MELILLA, M URCIA'Y 800.000 € 2.400.000€
C. VALENCIANA)




TABLA 2
(1) El importe global estimado se obtiene al sumar el importe anual estimado de los periodos de duracién del contrato (incluidas las prérrogas)

Los importes derivados del gasto por suministro de Prétesis externas dependeran de las
necesidades de la Mutua durante el periodo de vigencia de los contratos que se deriven de
este concurso, razén por la cual no se pueden concretar con exactitud.

Orientativamente, y en base a los consumos histéricos:

« La prevision presupuestaria total anual es de aproximadamente 1.600.000%€,
impuestos excluidos

» El valor estimado de esta licitacion de 4.800.000€, impuestos excluidos.

e El limite maximo presupuestario del total de los contratos es de 5.200.000%€,
impuestos excluidos.

El 1.V.A. de los articulos sera el reducido del 10% pero en el supuesto que el paciente
tenga reconocida una minusvalia, por su comunidad auténoma, igual o superior al 33 % se
aplicara el superreducido del 4%.

En caso de que un componente se descatalogue mientras dura la vigencia del contrato y
sus prorrogas, la empresa adjudicataria debera informar a ASEPEYO tanto del producto
descatalogado como del producto que lo sustituird, manteniéndose siempre el mismo
precio que el de la adjudicacion.

ASEPEYO se guarda la potestad de, en casos especiales, derivar pacientes de una zona
de influencia a otra.

4.- ESPECIFICACIONES TECNICAS.

Sera imprescindible _ la presentacidn, junto al resto de documentacién de la oferta técnica,

las fichas técnicas de todos los elementos ofertados en la presente licitacién (apartado
5.1).

Este Pliego de prescripciones técnicas puede contener alguna marca especial. Indicar que
tal mencién o referencia se utiliza con caracter excepcional para describir de manera mas
precisa e inteligible el producto, por lo que en cualquier caso se debe entender como
equivalente o similar.

Todas las protesis de alta tecnologia que se relacionan en este pliego deberan incluir
todos los componentes protésicos  necesarios para su montaje.

Todos los productos presentados estaran libres de ingredientes nocivos o toxicos y no
desprenderan olores desagradables.

Sera de obligado cumplimiento por parte del adjudicatario cualquier tipo de reglamento,
norma, directiva o instruccion oficial (de caracter nacional o internacional) que, aunque no
se mencione explicitamente en el presente Pliego, resulte de aplicacion en relacién al
objeto de la licitacion, asi como las posibles modificaciones legales que puedan producirse
en relacion a las normas de aplicacion, durante la vigencia del contrato.

A continuacién detallamos las caracteristicas técnicas de cada uno de los productos que
conforman esta licitacion:



DESCRIPCION

ESPECIFICACIONES TECNICAS

PROTESIS ESTANDAR

MIEMBRO INFERIOR
PEO1. Prétesis parciales de pie, incluidas las pré6t  esis de dedo
PEOLOL PROTESIS PARA LA AMPUTACION Prétesis para la amputacion parcial o total de los
" | PARCIAL O TOTAL DE LOS DEDOS dedos, que reemplaza el segmento amputado.
Prétesis para la amputacion trans-metatarsiana,
PEOL 02 PROTESIS PARA LA AMPUTACION que reemplaza el segmento amputado y
" | TRANSMETATARSIANA reconstruye los arcos de las articulaciones
metatarso-falangicas y el arco longitudinal.
bo10s | PROTESIS PARA LA AMPUTACION TARSO grof_e.s]is paraB'at amp”tac',?” Farzo'metatarts'a”"?‘,o
03 | IETATARSIANA O DE LISFRANG e Lisfranc. Bota con prétesis de reconstruccion
del arco interno y llenado del antepie.
PROTESIS PARA LA AMPUTACION DE Prétesis para la amputacién de Chopart. Bota de
PEO01.04 X : .
CHOPART material con cierre y llenado anterior.
Prétesis para la amputacibn de Chopart o
reov0s | PROTESIS PARALAAVPUTACIONDE | 080 o anterores de ciere y
‘9> | CHOPART O LISFRANC : a, P I lere y
llenado protésico de prolongacion anterior de
material elastico.
Prétesis de la amputacién de Chopart. Prétesis de
PEOL 06 PROTESIS PARA LA AMPUTACION DE hemivalva anterior, laminada con apoyo PTB,
" | CHOPART. HEMIVALVA ANTERIOR cierre posterior del material rigido y antepie
elastico.
PROTESIS PARA LA AMPUTACION DE Protesis para la amputacion .de Ffwogoff laminada
PEOLO7 | o o S ORF con apoyo PTB, encaje inferior de espuma
termoplastica y antepie elastico.
boL0s | CALCETIN PARA LA AMPUTACION C.f.‘lcet'n ?ara d'a gmpt“t%c'on parcllal del pt'e de
08 | o RGIAL DEL PIE silicona, forrado de tejido para la amputacion
parcial del pie.
Indicado para facilitar la puesta de la prétesis,
PE01.09 | CALZADOR ayudando a atenuar las molestias que puede
ocasionar esta labor cotidiana.
PEO2. Prétesis para la desarticulacion de tobillo
Prétesis para la amputacién de SYME, laminada,
PE02.01 | PROTESIS PARA LA AMPUTACION SYME |con apoyo PTB y encaje interior de espuma

termoplastica con reina.

PEOS3. Prétesis provisional tibial educativa de lam  archa y modeladora del

muAion

para la inmovilizacion precoz de los

amputado s del miembro inferior

PE03.01

ENCAJE PROVISIONAL RIGIDO

Encaje provisional rigido con las modificaciones
del encaje, correspondientes para adaptaciones a
los cambios volumétricos del mufién. Estructura y
pie (si hace falta, vaina de suspension de
silicona), todos considerados como materiales
aprovechables para la protesis definitiva. Montaje
sin funda cosmética.

PEO4. Proétesis tibiales (por debajo de la rodilla)




Protesis tibial para mejorar la funcion estética del

PE04.01 | PROTESIS TIBIAL COSMETICA paciente no apta para la deambulacion |,
compuesta por una funda de material ligero.
reonce | ESTRUCTURA EXOBSQUELETICAPARA | oM e i mecanica. de. o
' PROTESIS TIBIAL . . ’
rodilla y el pie.
pE04.03 | ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA PARA | Estructura endoesquelética para proétesis tibial con
' PROTESIS TIBIAL funda cosmética, media estética y alineamiento.
PE04.04 mgaLLERA FEMORAL PARA PROTESIS Muslera femoral para prétesis tibial.
pE04.0s | MUSLERA FEMORAL CON APOYO Muslera femoral con apoyo isquiatico para protesis
' ISQUIATICO PARA PROTESIS TIBIAL tibial.
PE04.06 | SUSPENSOR DE SILICONA Suspensor de silicona con malla externa de tejido.
peoa.o7 | MEDIA TIBIAL DE TEJIDO FINO PARA EL Media tibial de tejido fino para el mufién.
MUNON
MEDIA TIBIAL DE TEJIDO GRUESO PARA C . ~
PE04.08 | "\ JRION Media tibial de tejido grueso para el mufién.
PE04.09 | MEDIA TIBIAL CON AGUJERO DISTAL Media tibial con agujero distal para la vaina de
suspension de silicona para el mufién.
PE04.10 | FUNDA COSMETICA ENDOESQUELETICA Egir;?a cosmeética endoesquelética, para la prétesis
CUBIERTA ESTETICA FUNDA : i i ;
PE04.11 | PROTECTORA TIPO SKINERGY PLUS O Cche_bl(;a para la utilizacién en el tratamiento con
SIMILAR PARA PROTESIS TIBIAL protesis de pierna.
PE04.12 | MEDIA ESTETICA Media estética para la prétesis tibial.
PE04.13 | SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN ESTRIADO | O/Stéma de anclaje de pin estriado para la vaina de
suspension en silicona con adaptador incorporado.
SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN DE Sistema de anf:laje de pin _de cordon para la vaina
PE04.14 4 de suspension en silicona con adaptador
CORDON .
incorporado.
PE04.15 | SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN LISO Sistema de anclaje de pin liso para la vaina de
suspensién en silicona con adaptador incorporado.
PE04.16 | SUSPENSOR DE SILICONA SISTEMA VV | Suspensor de silicona sistema VV
PE04.17 | SUSPENSOR DE SILICONA CON FLEXION | Suspensor de silicona con flexion
PE04.18 VALVULA DISTAL DE EXPULSION Vélvula distal de expulsion automatica para el
' AUTOMATICA encaje de la protesis tibial.
PEOS5. Encajes tibiales
PE5.01 | ENCAJE RIGIDO LAMINADO Encaje .r|g|do laminado con adaptador modular de
encaje incorporado y vaina.
pE0s.02 | ENCAJE RIGIDO TERMOCONFORMADO Encaje rigido termoconformado al vacio con

AL VACIO

adaptador modula de encaje incorporado y vaina.




VAINA DE SUSPENSION EN SILICONA SIN

Vaina de suspension en silicona sin sistema de

PE05.03 ,
SISTEMA DE ANCLAJE anclaje, con suspensor.
pE0s.04 | VAINA DE SUSPENSION EN SILICONA Vaina de suspension en silicona con sistema de
' CON SISTEMA DE ANCLAJE anclaje distal.
VAINA DE SUSPENSION DE GEL . o .
PE05.05 | 5ol lURETANO Vaina de suspension de gel poliuretano.
VAINA CON MEMBRANA DE CAMARA . . L
PE05.06 |\ bOBARICA Vaina con membrana de camara hipobéarica.
PEOG6. Protesis provisional para desarticulacion de rodilla educativa de la

marcha y moldeadora del mufién para la movilizacién

del miembro inferior

precoz de los amputados

PE06.01

ENCAJE PROVISIONAL RIiGIDO

Encaje provisional rigido con las modificaciones
del encaje correspondientes para adaptaciones a
los cambios volumétricos del mufién. Estructura,
articulacion de la rodilla y pie (si hace falta, vaina
de suspensién de silicona), todos considerados
como materiales aprovechables para la prétesis
definitiva. Montaje sin funda cosmética.

PEO7.

Prétesis para la desarticulacion de rodilla

PROTESIS PARA LA DESARTICULACION

Protesis para la desarticulacion de rodilla para
mejorar la funcion estética del paciente no apta

PE07.01 -
DE RODILLA COSMETICA para deambular , compuesta de una funda de
material ligero.
pE07.02 | ESTRUCTURA EXOESQUELETICA PARA | Estructura exoesquelética para la desarticulacion
' LA DESARTICULACION DE RODILLA de rodilla.
PE07.03 ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA PARA | Estructura endoesquelética para la desarticulacion
' LA DESARTICULACION DE RODILLA de rodilla.
PE07.04 | FUNDA COSMETICA ENDOESQUELETICA |Funda —cosmetica  endoesqueletica para  la
desarticulacion de rodilla.
PEO7.05 | MEDIA ESTETICA Med|a_estet|ca para la prétesis de desarticulacion
de rodilla.
PEO08. Encajes femorales (para la desarticulacion de  rodilla)

ENCAJE DE PROTESIS CON APOYO

Encaje de prétesis con apoyo distal y doble

PE08.01 | 5\cTAL Y DOBLE ENCAJE encaje, mtenpr con espuma termoplastica para la
desarticulacion de rodilla.
PE0S.02 | VAINA DE SUSPENSION EN SILICONA Vama de suspension en silicona, sin sistema de
anclaje y suspensor.
VAINA DE SUSPENSION POR SUCCION Vaina de suspension por succion de SI|IC0I’1<’21 con
PE08.03 membrana de camara hipobarica. Con valvula
EN SILICONA . ‘s e
distal de expulsién automatica.
PEQ9. Prétesis femoral

PE09.01

ENCAJE PROVISIONAL RIGIDO

Encaje provisional rigido con las modificaciones
del encaje correspondientes para adaptaciones en
los cambios volumétricos del mufién. Estructura,
articulacion de rodilla y pie (si hace falta, vaina de
suspension de silicona), todos considerados como
materiales aprovechables para prétesis definitiva.
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Protesis femoral para mejorar la funcion estética

PE09.02 | PROTESIS FEMORAL COSMETICA del paciente, no apta para deambular , compuesta
de una funda de material ligero.
ESTRUCTURA EXOESQUELETICA PARA - e
PE09.03 | 5o 5TESIS FEMORAL Estructura exoesquelética para protesis femoral.
ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA PARA - e .
PE09.04 | 5E 5TESIS FEMORAL Estructura endoesquelética para prétesis femoral.
PEC9.05 | SISTEMAS DE SUSPENSION S|st?mas de suspensioén, cinturén pelviano con
arnés lateral.
PE09.06 | SISTEMAS DE SUSPENSION CON POLEA | SiStémas de suspension cinturon pelviano con
arnés lateral y polea medial.
PE09.07 | SUSPENSOR DE CADERA Suspensor de cadera elastico, ho neopreno, para
amputados femorales.
PE09.08 | MEDIA DE MUSLO FINA DE TEJIDO Media de muslo fina, de tejido, para mufion.
PE09.09 | MEDIA DE MUSLO GRUESA DE TEJIDO Media de muslo gruesa, de tejido para mufion.
MEDIA DE MUSLO CON AGUJERO Media de muslo con agujero distal para vaina de
PE09.10 s, . o~
DISTAL suspensidn de silicona para mufién.
PE09.11 | FUNDA COSMETICA ENDOESQUELETICA felﬂg?al cosmética endoesquelética para protesis
PE09.12 | MEDIA ESTETICA Media estética para protesis femoral.
PE09.13 | SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN ESTRIADO | S'Stéma de anclaje de pin estriado para la vaina de
suspensién en silicona con adaptador incorporado.
Sistema de suspension para amputaciones
transfemorales. Con conexion distal y proximal del
liner. Dos versiones: 1) tipo 4R1620=1 con
SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN CORDON | adaptador de plastico para posiciones atipicas
PE09.14 o . )
SISTEMA KISS como contracturas en flexién o aduccion excesiva.
2) tipo 4R160=2 con un adaptador de aluminio con
conexion al sistema modular mediante cuatro
tornillos. Y Liner tipo 6Y87 TF Skeo 3D (TF)
PE09.15 | SISTEMA DE ANCLAJE DE PIN LISO Sistema de anclaje de pin liso para vaina de
suspensién en silicona con adaptador incorporado.
VALVULA DE SUCCION DE EXPULSION . ., - .
PE09.16 | A ITOMATICA Valvula de succion de expulsion automética.
PE10. Encajes femorales (para la desarticulacion de  rodilla)
oe1001 | ENCAJE RIGIDO FEMORAL EN FORMA Enct"’“et r'gt"otlol f?mo.ra' de” forma de C!‘adr."’,“s.o de
. CUADRADO DE CONTACTO TOTAL contacto total, laminado con apoyo isquiatico y
vaina.
ENCAJE RIGIDO FEMORAL EN FORMA |Encaje rigido femoral en forma de cuadrado,
PE10.02 | CUADRADO TERMOCONFORMADO AL |termoconformado al vacio, con soporte isquiatico y
VACIO vaina.
PE10.03 | ENCAJE TIPO ISNY O SIMILAR Encaje tipo ISNY o similar con vaina segun.




PE10.04

ENCAJE FEMORAL DE CONTENCION
ISQUIATICA LAMINADO

Encaje femoral de contencion isquiatica laminado
(CAD-CAM) con vaina.

PE10.05

ENCAJE FEMORAL DE CONTENCION
ISQUIATICA TERMOCONFORMADO

Encaje femoral de contencién
termoconformado (CAD-CAM) con vaina.

isquiatica

PE10.06

ENCAJE FEMORAL DE CONTENCION
ISQUIATICA CON INTERIOR BLANDO

Encaje rigido femoral de contencion isquiatica con
interior blando y tenedor externa laminada (CAD-
CAM) con vaina.

PE10.07

SISTEMA PARA ENCAJE PROXIMAL DE
PROTESIS FEMORALES O
DESARTICULACION DE RODILLA

Sistema para el borde del anclaje proximal
fabricado en silicona para protesis femorales o
desarticulacion de rodilla, para aumento de la
comodidad de los apoyos 0Oseos y mejora del
rango de movimiento de la articulacion de la
cadera.

PE10.08

VAINA DE SUSPENSION EN SILICONA

Vaina de suspension en silicona con sistema de
anclaje distal segun prescripcion.

PE10.09

VAINA DE SUSPENSION EN SILICONA SIN
SISTEMA DE ANCLAJE

Vaina de suspension en silicona sin sistema de
anclaje, con suspensor.

PE10.10

VAINA DE SUSPENSION POR SUCCION
EN SILICONA

Vaina de suspension por succién de silicona con
membrana de camara hipobarica, sin suspensor
de silicona y con valvula distal de expulsion
automatica.

PE11.

Estructuras de prétesis de miembro

inferiorr  esistentes al agua

PE11.01

PIE DE AGUA TIPO 12WR95 O SIMILAR

Reduce de manera notable el riesgo de resbalar y
destaca por buena adherencia. Sellado en fabrica
frente a filtracion de agua. El acceso a tornillo en la
planta del pie esta aislado mediante un tapén de
hermetizacion. Disefiado con forma natural, con
los dedos del pie definidos u con el dedo gordo del
pie separado de los demas.

PE11.02

ADAPTADORES DE TUBO RESISTENTES
AL AGUA

Adaptador de tubo tipo WR95=1 0 2WR95 o
similar que se emplea en combinacién con el
adaptador rosca 4WR95=3 como elemento de
unioén ajustable y de longitud modificable para los
medios auxiliares modulares para caminar
resistentes al agua de Ottobock

PE11.03

RODILLA TIPO 3WR95 O SIMILAR

Rodilla modular, monocéntrica, con control
hidraulico de la fase de impulsién.

PE11.04

ADAPTADORES DE 4 PATILLAS
RESISTENTES A AGUA

Anclajes de laminar tipo 4WR95=1 4WR95=2 que
se laminan en un encaje protésico. Sirven para
unir los componentes protésicos distales. El
anclaje tipo 4WR95=1 debe estar dotado de un
alojamiento del nucleo de ajuste y disponer de una
pastilla de anclaje mas doblada. El anclaje de
laminar 4WR95=2 debe disponer de un nlcleo de
ajuste. De acero inoxidable.

PE11.05

ADAPTADOR DE TUBO TIPO 4WR95 O
SIMILAR

Adaptador de tubo 2WR95=1 0 2WR95 que se
emplea en combinacién con el adaptador rosca
4WR95=3 como elemento de unién ajustable y de
longitud modificable para los medios auxiliares
modulares para caminar resistentes al agua.

PE12. Prétesis provisional de la desarticulacion de cader
marcha y moldeadora del mufidn para la inmovilizacié

amputados del miembro inferior.

a educativa de la
n precoz de los




Encaje provisional rigido con las modificaciones
del encaje correspondientes para las adaptaciones
a los cambios volumétricos del mufién. Estructura,
articulacion de la cintura, articulacion de la rodilla y

PE12.01 | ENCAJE PROVISIONAL RIGIDO . . . L. .
pie (si hace falta, vaina de suspension de silicona),
todos considerados como materiales
aprovechables para la protesis definitiva. Montaje
sin funda cosmética.
PE13. Protesis para hemipelvectomia
Prétesis para hemipelvectomia para mejorar la
PE13.01 PROTESIS PARA HEMIPELVECTOMIA funcion estética del paciente no apta para
' COSMETICA deambular , compuesta de una funda de material
ligero.
ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA Y 4 : :
PE13.02 | ALINEACION PARA LA PROTESIS DE Estructura endoesquelética y alineamiento para la
CANADA prétesis de Canada, para hemipelvectomia.
CESTA PELVIANA CANADIENSE . . .
PE13.03 | " \MINADA Cesta pelviana canadiense laminada.
pE13.04 | CESTA PELVIANA CANADIENSE Cesta pelviana canadiense termo-conformada al
' TERMOCONFORMADA AL VACIO vacio.
PE13.05 | FUNDA COSMETICA ENDOESQUELETICA | Funda —cosmética —endoesqueletica  para  la
hemipelvectomia.
PE13.06 | MEDIA ESTETICA Med!a estet[ca para la  protesis de
hemipelvectomia.
PE14. Pies protésicos (con adaptadores incluidos)
PIE DE PERFIL BAJO PARA . . . L.
PE14.01 | \\ibUTACION DE SYME Pie de perfil bajo para amputacion de Syme.
PE14.02 | PIE TIPO SACH O SIMILAR Pie tipo SACH o similar
PE14.03 | PIE ARTICULADO Pie articulado.
PIE TIPO SACH O SIMILAR DE QUILLA Pie tipo SACH o similar de quilla corta que permite
PE14.04 o .
CORTA movilidad del antepie.
PE14.05 | PIE DE EJE MULTIPLE Pie _de eje mult|pIe, dg amortiguacion e impulso
mediante sistema elastico interno.
Pie de moderado almacenamiento y retorno de
pE14.06 | PIE DE MODERADO ALMACENAMIENTO energia, de laminas con talon activo y flexibilidad
" | Y RETORNO DE ENERGIA seleccionada en funcién del peso, la actividad del
paciente y la longitud de la quilla igual al pie.
PE15. Rotadores
Dispositivo de amortiguacion de fuerzas de
PE15.01 | DISPOSITIVO DE AMORTIGUACION rotacion para la amputacion femoral o la
desarticulacion de la cadera o hemipelvectomia.
Sistema de desbloqueo- bloqueo que permite la
PE15.02 | SISTEMA DE DESBLOQUEO-BLOQUEO rotacion axial endoesquelética para la amputacion

femoral o la desarticulacion de la cadera o

hemipelvectomia.

PE16. Articulaciones de rodilla
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ARTICULACIONES MECANICAS DE

Articulaciones mecéanicas de rodilla externas de

PE16.01 | bOopILLA acero con tope escondido y rodamientos para la
prétesis tibial.
pE16.02 | RODILLA EXOESQUELETICA Rodilla exoesquelética monocéntrica con bloqueo
' MONOCENTRICA a voluntad.
pE16.03 | RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla  endoesquelética  monocéntrica  con
' MONOCENTRICA bloqueo.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética monocéntrica libre con
PE16.04 | MONOCENTRICA LIBRE CON SISTEMA | SiStéma de Dblogueo a ;’Oluqtad’.,d'sr’qs;“vo ge
DE BLOQUEO A VOLUNTAD recuperacion mecanica a la extension y sistema de
freno durante la fase de apoyo del pie.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética monocéntrica libre con
PE16.05 MONOCENTRICA LIBRE CON dispositivo de recuperacibn mecanica a la
' DISPOSITIVO DE RECUPERACION extension y sistema de freno durante la fase de
MECANICA apoyo del pie.
RODILLA ENDOESQUELETICA . " Lo :
PE16.06 | MONOCENTRICA LIBRE CON CONTROL ROd'"al h?d”qoﬁsq‘ae'eg'cla monoceéntrica libre - con
HIDRAULICO DE BALANCEO control hidraulico de balanceo.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética monocéntrica libre con
PE16.07 | MONOCENTRICA LIBRE CON CONTRoOL | ontrol h'dra“"Cg mtat.?,”% de ba'g‘”‘]feo ”&ed'anfe
HIDRAULICO ROTATORIO DE BALANCEO | Un circuito cerrado o cilindrico, y de frenado en la
fase de apoyo.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética monocéntrica con control
PE16.08 | MONOCENTRICA CON CONTROL DE neumatico de balanceo y de frenado en la fase de
BALANCEO Y FRENADO apoyo.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética policéntrica de cuatro ejes
PE16.09 | POLICENTRICA DE CUATRO EJES CON | 0N Sistema Ide tbloqyeo al ‘élo'”mf.‘d'l con
SISTEMA DE BLOQUEO A VOLUNTAD recuperacion a la extension para la desarticulacion
de rodilla 0 amputacion femoral.
. Rodilla endoesquelética policéntrica de cuatro ejes
RODILLA ENDOESQUELETICA - Lo L.
PE16.10 | POLICENTRICA DE CUATRO EJES cCON | €O rec‘éperac'onl rgeca”'.cal a la | eXtZ.TIS'O”
RECUPERACION MECANICA incorporada para la desarticulacion de rodilla o
amputacion femoral.
B} Rodilla endoesquelética policéntrica de cuatro ejes
RODILLA ENDOESQUELETICA con recu eragién hidrpéulica a la extensfc’m
PE16.11 | POLICENTRICA DE CUATRO EJES CON . dp la d iculacion d dill
RECUPERACION HIDRAULICA incorporada para la desarticulacion de rodilla o
amputacion femoral.
B} Rodilla endoesquelética policéntrica de cuatro ejes
RODILLA ENDOESQUELETICA con recu eraci?)n neumaE\)tica control en fase Jde
PE16.12 POLICENTRICA DE CUATRO EJES CON P la d ticul y de | dill
RECUPERACION NEUMATICA apoyo para la desarticulacion de la rodilla o
amputacion femoral.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética policéntrica de cinco ejes
PE16.13 | POLICENTRICA DE CINCO EJES CON con recuperacion hidraulica y cilindrica hidraulica
RECUPERACION HIDRAULICA de bloqueo.
RODILLA ENDOESQUELETICA Rodilla endoesquelética policéntrica de siete ejes
PE16.14 | POLICENTRICA DE SIETE EJES CON con recuperacion hidraulica y cilindrica hidraulica
RECUPERACION HIDRAULICA de bloqueo.
PEL17. Articulaciones de cintura
PE17.01 ARTICULACION DE CINTURA Articulacion de cintura endoesquelética,

ENDOESQUELETICA MONOCENTRICA

monocéntrica.
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PE17.02 ARTICULACION DE CINTURA Articulacion de cintura endoesquelética con
' ENDOESQUELETICA CON BLOQUEO bloqueo.
ARTICULACION DE CINTURA Articulacion de cintura endoesquelética,
PE17.03 | ENDOESQUELETICA MONOCENTRICA monocéntrica, libre, con dispositivo de alineacién
LIBRE incorporado.
Articulacion de cintura endoesquelética,
PE17.04 ARTICULACION DE CINTURA monocéntrica, con dispositivo interior de extensién

ENDOESQUELETICA MONOCENTRICA

incorporado y sistema de alineacién y anclaje
anterior.

MIEMBRO SUPERIOR

PE18. Protesis funcional de mano, incluidas las pro

tesis de dedos

Protesis funcional para reemplazar los dedos:

PE18.01 | PROTESIS FUNCIONAL indice, del medio, anular y mefiique. Total o
parcial, adaptada para realizar oposicién.
eernce |PROTESIS FUNCIONALDELDEDO |0 e e © a a paima de 1
2 | PULGAR EN OPOSICION P P
mano.
PE19. Protesis de desarticulacion de mufieca
Encaje infracondileo de la desarticulacion de
PE19.01 | ENCAJE INFRACONDILEO mufieca con ventana de abertura y cierre, y
terminal.
pE19.02 | SISTEMA DE ACONDICIONAMIENTO Sistema de acondicionamiento cinematico para
' CINEMATICO protesis de la desarticulacién de mufieca.
PE19.03 | SISTEMA DE SUSPENSION Sistema de suspension para prétesis infracondilea
de la desarticulacion de mufieca.
PEZ20. Protesis del antebrazo (por debajo de la arti  culacion del codo)
PE20.01 | ESTRUCTURA EXOESQUELETICA Estructur_a} exoesquelética para proétesis de la
amputacion del antebrazo.
PE20.02 | ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA Estructura} endoesquelética para protesis de la
amputacién del antebrazo.
PE20.03 | ENCAJE INFRACONDILEO Encaje mfrac_ondllgg, con S|§tema de suspension
del brazo, articulacién de mufieca y terminal.
ENCAJE INFRACONDILEO CON Encaje infracondileo con articulacién
PE20.04 | ARTICULACION MULTIPLICADORA DE multiplicadora de codo y antebrazo protésico,
CODO Y ANTEBRAZO PROTESICO articulaciéon de mufeca y terminal.
pE20.05 | ENCAJE INFRACONDILEO CON VAINA DE | Encaje infracondileo con vaina de suspension de
' SUSPENSION DE SILICONA silicona y sistema de anclaje distal.
PE20.06 | ENCAJE SUPRACONDILEO Encaje_ supracondileo con articulacion de mufieca
y terminal.
o20.07 | ENCAJE SUPRACONDILEO CON DOBLE Encaje Sgpra‘fond”eot. C?n .qObled encaje para la
: ENGAJE A LA PRONOSUPINACION pronosupinacion,  articulacion de mufieca 'y
terminal.
ENCAJE SUPRACONDILEO CON DOBLE | Encaje supracondileo con doble encaje para la
PE20.08 | ENCAJE PARA LA PRONOSUPINACION pronosupinacion eléctrica, articulacién de mufieca

ELECTRICA

y terminal.
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Sistema de suspension para encaje infracondileo

PE20.09 | SISTEMA DE SUSPENSION 2
de amputacion del antebrazo.
pE20.10 | SISTEMA DE ACCIONAMIENTO Sistema de accionamiento cinematico para
' CINEMATICO protesis de amputacion del antebrazo.
RECAMBIO DEL ARNES DE TRACCION Recambio del arnés de traccion cinematica para la
PE20.11 p A :
CINEMATICA protesis supracondilea.
PE20.12 | RECAMBIO DEL ARNES DE SUSPENSION | Re¢ambio del -arnés de suspension 'y traccion
cinemaética para la proétesis infracondilea.
PE20.13 | PRONOSUPINACION CINEMATICA Pronosupinacion cinematica.
PE20.14 | UNIDAD DE GIRO ELECTRICO Unidad de giro eléctrico.
PE20.15 | PROCESADOR DE CUATRO CANALES Procesador de cuatro canales.
PE20.16 | ELECTRODO BICANAL Electrodo bicanal.
PE20.17 | CABLE DE ELECTRODO BICANAL Cable electrodo bicanal.
ELECTRODO DE MEMBRANA DE Electrpdo !nc_rustado en una suspension _de
PE20.18 | < oC16N material elastico para crear un sello hermético
entre el zécalo interior y el zécalo exterior.
CABLE POR UNIDAD O PROCESADOR DE .
PE20.19 | CUATRO CANALES Cable por unidad o procesador de cuatro canales.
PE20.20 | MICROLLAVE DE TRACCION Microllave de traccion.
PE20.21 | MICROLLAVE DE BALANZA Microllave de balanza.
PE20.22 | MICROLLAVE DE PRESION Microllave de presion.
PE20.23 | MEDIA DE ANTEBRAZO Media de antebrazo.
PE21. Proétesis para la desarticulacion del codo
pE2101 | ESTRUCTURA DEL ANTEBRAZO Estructura del antebrazo exoesquelética para la
' EXOESQUELETICO protesis de la desarticulacién del codo.
pE2102 | ESTRUCTURA DEL ANTEBRAZO Estructura del antebrazo endoesquelética para la
' ENDOESQUELETICO protesis de la desarticulacion del codo.
pE21.03 | ENCAJE PARA LA DESARTICULACION Encaje para la desarticulacion del codo,
' DEL CODO articulacion de la mufieca y terminal.
PEZ22. Prétesis de brazo (encima del codo)
PE22.01 | ESTRUCTURA EXOESQUELETICA Estructurla} exoesquelética para la proétesis de
amputacion del brazo.
PE22.02 | ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA Estructura Endoesquelética para protesis de la

amputacion del brazo.
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Soporte formado por un cabestrillo y una manga
almohadillados para prétesis transhumerales con
PE22.03 | ARNES TRANSHUMERAL MULLIDO codos mioeléctricos o0 pasivos. Se puede retirar
por completo. No est4 fijado al encaje. Alimohadilla
en axila. Materiales transpirables lavables.
pE22 04 | ENCAJE HUMERAL PARA AMPUTACION Encaje humeral para la amputacion del brazo,
' BRAZO, CODO Y MUNECA articulaciones de codo, mufieca y terminal.
pE22.05 | ENCAJE HUMERAL PARA AMPUTACION Encaje humeral para la amputacion del brazo, con
' BRAZO anclaje y suspension de silicona.
PE23. Protesis para la desarticulacion del hombro
PE23.01 | ESTRUCTURA EXOESQUELETICA Estruc_tura e_>,<oesquelet|ca para la prétesis de la
desarticulacion del hombro.
PE23.02 | ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA Estruc_tura quoesqueletma para la prétesis de la
desarticulacion del hombro.
rerage | ENCAE P L oEsarmcuscion | S e e, dpsarielactn ae hobr
% | DEL HOMBRO . ' ' y
terminal.
PE24. Protesis de mano (terminal) con adaptador inc  orporado
PE24.01 | MANO DE OBERTURA Mano de obertura en resorte del dedo pulgar.
PE24.02 | MANO ACTIVA DE ABERTURA BIDIGITAL | Mano activa de abertura bidigital, mediante un
accionamiento y bloqueo de abertura.
PE2403 | MANO ELECTRICA DE FUNCION Mano eléctrica de funcidon variable para la
' VARIABLE TRANSCARPIANA amputacién transcarpiana.
MANO ELECTRICA DE LA FUNCION . .
PE24.04 | ~ONSTANTE Mano eléctrica de la funcién constante.
MANO ELECTRICA DE FUNCION - - .
PE24.05 |\, \RIABLE Mano eléctrica de la funcion variable.
PE.25. Ganchos e instrumentos funcionales (terminal) con a daptador
incorporado
PE25.01 | PINZA GANCHO MECANICA Pinza ganc_hc_) mecanica con cierre lateral estandar
de duraluminio.
PINZA GANCHO MECANICA CON CIERRE Pln’za gancho mecanica con el cierre lateral
PE25.02 estandar de duraluminio y con bandas de
LATERAL .
adherencia.
pE2s 03 | PINZA GANCHO MECANICA CON CIERRE | Pinza gancho mecénica con cierre lateral de acero
' LATERAL DE ACERO de adulto.
Sess 0 | PINZA GANCHO MECANICA CON CIERRE Plnza_gtanchodmeca?lga con C|erl;e lateral dte ag:eyo
: LATERAL DE ACERO. LABORAL con sistema de anclaje con su base para trabajo.
Laboral
PEZ26. Articulaciones de mufieca
PE26.01 | MUNECA MECANICA REDONDA Mun_eca mecanica redonda con rosca para la
terminal, para la estructura exoesquelética.
oe26.0p | MUNECA MECANICA CON SISTEMA DE ?f'“n.‘?ca mecl‘;’?”'c"’? .CO”I sistema dle bayci”et‘t"‘ y
: BAYONETA ljacion  multiposicional  para la  estructura
exoesquelética.
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MUNECA MECANICA CON SISTEMA DE

Mufieca mecéanica con sistema de bayoneta y

PE26.03 | BAYONETA Y FIJACION EN DOCE fijacion en doce posiciones, para la estructura
POSICIONES exoesquelética.
PE26.04 | MUNECA PEQUENA Mufieca pequefia para la estructura
endoesquelética.
pE26.05 | MUNECA PARA LA PRONOSUPINACION MU | inaci6n dinami
: DINAMICA ufieca para la pronosupinacion dinamica.
PE26.06 | MUNECA PARA PROTESIS ELECTRICA Mufieca para protesis eléctrica
PE27. Articulaciones de codo
ARTICULACION DEL CODO . L. -
PE27.01 | 1) TIPLICADORA Articulacion del codo multiplicadora.
ARTICULACION DEL CODO . L. L
PE27.02 | 5ol IGCENTRICA Articulacién del codo policéntrica.
ARTICULACION DEL CODO CON . ..
PE27.03 BLOQUEO DENTADO Articulacion del codo con blogueo dentado.
PE27.04 | CODO PASIVO Codo pasivo para la protesis de la desarticulacién
del codo.
PE27.05 | CODO ACTIVO Codo activo para la prétesis de la desarticulacién
del codo.
pE27.06 | CODO DE BLOQUEO PASIVO Codo de bloqueo pasivo para la estructura
' ESTRUCTURA EXOESQUELETICA exoesquelética.
PE27.07 CODO DE BLOQUEO PASIVO Codo de bloqueo pasivo para la estructura
' ESTRUCTURA ENDOESQUELETICA endoesquelética.
CODO ACTIVO DE BLOQUEO DOCE . .
PE27.08 | 53SICIONES Codo activo de bloqueo en doce posiciones.
pE27 09 | CODO ACTIVO DE BLOQUEO MULTIPLES |Codo activo de bloqueo en muiiltiples posiciones
' POSICIONES con flexion asistida.
PE27.10 | CODO ACTIVO DE BLOQUEO ELECTRICO | C0d0 activo de bloqueo eléctrico para multiples
posiciones Y flexién asistida.
PE27.11 | CODO DE BLOQUEO Codo con t_)loqyeo de codo pasivo y rotacion del
brazo por friccién
PE28. Articulaciones del hombro
PE28.01 | ARTICULACION DE HOMBRO PASIVA Articulacion de hombro pasiva multiposicional.
ARTICULACION DE HOMBRO PASIVA DE . ‘2 : ‘2
PE28.02 | FLEXO EXTENSION Y ABDUCCION- A{J%CUIQQ'()” ge hombro pasiva de flexo extension y
ADUCCION abduccion-aduccion
ARTICULACION DE HOMBRO PASIVA DE . L. . ‘.
PE28.03 | | ExO EXTENSION Articulacién de hombro pasiva de flexo extension.
PE29. Prétesis cosméticas del miembro superior
PE29.01 PROTESIS COSMETICA PARA LA Protesis cosmética para la amputacion parcial de

AMPUTACION DE LA MANO

la mano.
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PE29.02 | GUANTE COSMETICO PVC Guante cosmético de PVC.
PE29.03 | GUANTE COSMETICO DE SILICONA Guante cosmético de silicona.
PE29.04 | MANO COSMETICA PASIVA Mano cosmética pasiva.
SUBSTITUCION DE FUNDA COSMETICA R - A
PE29.05 | PARA FUNDA ENDOESQUELETICA DE LA Substltumon,o_le la funda cosme_t!ca para la protesis
AMPUTACION DEL BRAZO endoesquelética de la amputacién del brazo.
Protesis para la desarticulacion
. . interescapulotoracica cosmética, con encaje del
PE29.06 | PROTESIS PARALADESARTICULACION | (51, F;istema de suspensiéon y rellerjlo de
' INTERESCAPULATORACICA COSMETICA L
material blando forrado, que reconstruye Ia
morfologia del hombro.
SUBSTITUCION DE LA FUNDA Substitucion de la funda cosmética para la protesis
PE29.07 | COSMETICA PARA LA PROTESIS endoesquelética, para la desarticulacion del

DESARTICULACION DEL HOMBRO

hombro.

PROTESIS DE ALTA TECNOLOGIA

PE30. Prétesis de alta tecnologia de miembro superi  or

MANO ELECTRICA CON SISTEMA DE

Mano eléctrica con sistema de control del sensor

PE30.01 . .
CONTROL del adulto, incluido procesador programable.
Mano eléctrica de funcion variable con
MANO ELECTRICA TIPO MICHELANGELO posicionamiento ?ZCIIVO del pullgar en pinza tridigital
PE30.02 | 5'cMILAR y lateral, abduccién y adduccion activas de dedos
y articulaciéon de mufieca flexible tipo Michelangelo
o similar
Mano eléctrica para amputacion transcarpiana de
pesocs | MANOTRANSOARPUANAELECTRICA | AN YAt con posiconanients s do
% | TIPO MICHELANGELO O SIMILAR pulgar en pinz grtal y . apduceion y
adduccion activas de dedos y articulacion de
mufieca flexible tipo Michelangelo o similar.
GIRO ELECTRICO ACTIVO TIPO Sistema de giro activo que recoloca la mano
PE30.04 | AXONROTATION PARA MANO TIPO aut(’)matul:_amednte en posicion neutra|9ua_ndo o
MICHELANGELO O SIMILAR esta realizando agarre para mano eléctrica tipo
Michelangelo o similar.
PINZA DE GANCHO ELECTRICA TIPO Pinza de gancho eléctrica precisa para tareas que
PE30.05 | AXONHOOK O SIMILAR PARA MANO requieran hacer fuerza. Facil de retirar y colocar.
TIPO MICHELANGELO O SIMILAR Peso aprox. 400g. Fuerza de agarre aprox. 110N.
Mano eléctrica de funcién variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC EQD | Ntercambiables del pulgar, tipo Bebionic EQD o
PE30.06 < similar tamafio pequefio. Mufieca estandar de
O SIMILAR PEQUENA ; . L . . -7
intercambio répido, con posible combinacion con
giro eléctrico. Facilidad de colocacion. Peso aprox.
390g. Altura del sistema aprox. 105+25mm.
Mano eléctrica de funcion variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
. intercambiables del pulgar, tipo Bebionic EQD o
PE30.07 | MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC EQD similar tamafio mediana. Mufieca estandar de

O SIMILAR MEDIANA

intercambio rapido, con posible combinacion con
giro eléctrico. Facilidad de colocacion. Peso aprox.
591g. Altura del sistema aprox. 121+25mm.
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PE30.08

MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC
CORTA O SIMILAR PEQUENA

Mano eléctrica de funcion variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
intercambiables del pulgar, tipo Bebionic corta o
similar tamafio pequefio. Con mufieca de perfil
acortado con control de rotacidon por friccion
friccibn y acompafada por disco de friccibn para
laminar. Peso aprox. 369g. Altura del sistema
aprox. 105+12mm.

PE30.09

MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC
CORTA O SIMILAR MEDIANA

Mano eléctrica de funcién variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
intercambiables del pulgar, tipo Bebionic corta o
similar tamafo mediana. Con mufeca de perfil
acortado con control de rotacion por friccion y
acompafiada por disco de fricciébn para laminar.
Peso aprox. 570g. Altura del sistema aprox.
121+12mm.

PE30.10

MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC O
SIMILAR PEQUENA CON MUNECA PARA
FLEXO-EXTENSION

Mano eléctrica de funcion variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
intercambiables del pulgar, tipo Bebionic con
mufieca para flexo-extension o similar tamafio
pequefio. Rango de movimiento de la mufieca de
30° de flexién y extensién, pudiéndose bloquear en
posicion neutra, 30° de flexién y 30° de extension.
Peso aprox. 460g. Altura del sistema aprox.
105+53mm.

PE30.11

MANO ELECTRICA TIPO BEBIONIC O
SIMILAR MEDIANA CON MUNECA PARA
FLEXO-EXTENSION

Mano eléctrica de funcion variable con motores
individuales en cada dedo y con posiciones
intercambiables del pulgar, tipo Bebionic con
mufieca para flexo-extension o similar tamafio
mediana. Rango de movimiento de la mufieca de
30° de flexién y extensién, pudiéndose bloquear en
posicion neutra, 30° de flexién y 30° de extension
Peso aprox. 661g. Altura del sistema aprox.
121+53mm.

PE30.12

MANO ELECTRICA MULTIFUNCIONAL
TIPO I-LIMB QUANTUM O SIMILAR

Mano eléctrica multifuncional, con posicionamiento
dedo pulgar en oposicién y adduccién, articulacién
de mufieca flexible y dedos. Con cuatro métodos
de control: gestual, aplicaciones del mévil, sefiales
musculares 'y dispositivos compatibles con
Bluetooth Tipo I-LIMB QUANTUM o similar

PE30.13

MANO ELECTRICA MULTIFUNCIONAL
TIPO I-LIMB QUANTUM O SIMILAR CON
MUNECA PARA FLEXO-EXTENSION

Mano eléctrica multifuncional, con posicionamiento
dedo pulgar en oposicién y adduccién, articulacién
de mufieca flexible y dedos. Con cuatro métodos
de control: gestual, aplicaciones del mévil, sefiales
musculares y dispositivos compatibles con
Bluetooth Tipo I-LIMB QUANTUM o similar. Con
mufieca para flexo-extension.

PE30.14

PROTESIS FUNCIONAL POR
AMPUTACION PARCIAL DE MANO, PARA
1 DEDO. TIPO I-DIGITS QUANTUM O
SIMILAR

Prétesis funcional por amputacién parcial de
mano, para 1 dedo. Encaje adaptado, sistema tipo
I-DIGITS QUANTUM o similar de control
mioeléctrico multiarticulado, con alimentacién
externa.  Personalizacion de los gestos
automaticos.
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PROTESIS FUNCIONAL POR
AMPUTACION PARCIAL DE MANO, PARA

Protesis funcional por amputacion parcial de
mano, para 2 dedos. Encaje adaptado, sistema
tipo I-DIGITS QUANTUM o similar de control

PE30.15 SR S ) .
2 DEDOS. TIPO I-DIGITS QUANTUM O mioeléctrico multiarticulado, con alimentacién
SIMILAR externa.  Personalizacion de los gestos
automaticos.

Prétesis funcional por amputacién parcial de

PROTESIS FUNCIONAL POR mano, para 3 dedos. Encaje adaptado, sistema

PE30.16 AMPUTACION PARCIAL DE MANO, PARA |tipo I-DIGITS QUANTUM o similar de control

' 3 DEDOS. TIPO I-DIGITS QUANTUM O mioeléctrico multiarticulado, con alimentacion

SIMILAR externa.  Personalizacion de los  gestos
automaticos.

Prétesis funcional por amputacién parcial de

PROTESIS FUNCIONAL POR mano, para 4 dedos. Encaje adaptado, sistema

PE30.17 AMPUTACION PARCIAL DE MANO, PARA |tipo I-DIGITS QUANTUM o similar de control

' 4 DEDOS. TIPO I-DIGITS QUANTUM O mioeléctrico multiarticulado, con alimentacion

SIMILAR externa.  Personalizacion de los  gestos
automaticos.

Prétesis funcional por amputacién parcial de

PROTESIS FUNCIONAL POR mano, para 5 dedos. Encaje adaptado, sistema

PE30.18 AMPUTACION PARCIAL DE MANO, PARA |tipo I-DIGITS QUANTUM o similar de control

' 5 DEDOS. TIPO I-DIGITS QUANTUM O mioeléctrico multiarticulado, con alimentacién

SIMILAR externa.  Personalizacion de los  gestos
automaticos.

Epitesis de dedo confeccionada a medida en

PE30.19 | EPITESIS DE DEDO silicona de alto grado de pureza, con estipulacion

de colores adaptada a extremidad contralateral,
ufas acrilicas, incluye epitesis de prueba.
Protesis por amputacion parcial de mano,
. . confeccionada a medida en silicona de alto grado
PE30.20 | PROTESIS POR AMPUTACION PARCIAL de pureza, con estipulacion de colores ada tgda a
' DE MANO TIPO BIO-DIGITS O SIMILAR P S p ! p.
extremidad contralateral. Incluye prétesis de
prueba.
Codo electrénico con blogueo multiposicional,
pE30.21 | COPO ELECTRONICO TIPO DYNAMIC controlado  por  microprocesador  Axon-Bus,
' ARM O SIMILAR mediante electrodos de superficie. Tipo DYNAMIC
ARM o similar
MURECA PASIVA TIPO AXONROTATION | guine M B Bt e acividaces

PE30.22 | PARA PROTESIS ELECTRICA TIPO up! pasiva, p _en ‘as

MICHELANGELO O SIMILAR diarias una postura corporal fisiolégica correcta.
Para protesis eléctrica tipo Michelangelo o similar
PINZA ELECTRICA DE FUNCION . - .

PE30.23 | ~GNSTANTE LABORAL Pinza eléctrica de funcion constante. Laboral
PINZA ELECTRICA DE FUNCION . . L .

PE30.24 |\ \RIABLE LABORAL Pinza eléctrica de funcién variable. Laboral

PE31. Guantes y fundas para proétesis de alta tecnol  ogia de miembro superior

Guante de silicona de alto grado de pureza a
PE31.01 | GUANTE DE SILICONA medida, con estipulacion de colores adaptada a

extremidad contralateral

Guante protésico de PVC de alta resistencia, con
pE3102 | GUANTE TIPO AXONSKIN NATURAL adaptabilidad del color al color de la piel del

PARA MANO MICHELANGELO O SIMILAR

paciente, de aspecto natural y facil de limpiar. Con
versiones masculinas y femeninas.
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GUANTE TIPO AXONSKIN DE SILICONA

Guante protésico de silicona, con adaptabilidad del
color al color de la piel del paciente, de aspecto

PE31.03 L . i
PARA MANO MICHELANGELO O SIMILAR | natural y facil de limpiar. Con versiones
masculinas y femeninas.
GUANTE Sk vaTURAL DE siticona | ERe SR Tk, BTCE or &l color e Ia
PE31.04 | PARA MANO TIPO I-LIMB QUANTUM O . ' . P L
SIMILAR p|eI _deI paciente, de aspecto natural y _faC|I de
limpiar. Con versiones masculinas y femeninas.
resnos | CUBIERTADE SILCONAPARALDIGITS o B2 8 8 e e on, Posibidad de
' QUANTUM O SIMILAR P P ’
uso en pantallas tactiles.
PE32. Protesis de alta tecnologia de miembro inferi  or
Articulacion de rodilla electrénica, con sistema
N ARTICULACION DE RODILLA m(_jcr;a(\)ullco c(;mtrol(:;\dot bIpor d.'f;ervotmot]?res dy
01 | ELECTRONICA TIPO C-LEG 4 O SIMILAR Icroprocesador, adaptable a diterentes fases de
la marcha, con sistema de seguridad. Tipo C-LEG
4 o similar.
Articulacion de rodilla electrénica, con sistema
hidraulico controlado por servomotores vy
PE32.02 ARTICULACION DE RODILLA microprocesador, adaptable a diferentes fases de
' ELECTRONICA TIPO GENIUM O SIMILAR  |la marcha, con sistema de seguridad. Programa
para subir escaleras. Para pacientes hasta 150Kg.
Tipo GENIUM o similar.
Articulacion de rodilla electrénica, con sistema
) hidraulico controlado por servomotores vy
ARTICULACION DE RODILLA : :
PE32.03 | ELECTRONICA TIPO GENIUM X3 O microprocesador, .adaptable a dlferentes fases de
SIMILAR la marcha, con sistema de seguridad. Programa
para subir escaleras. Resistente al agua. Tipo
GENIUM X3 o similar.
Articulacion de rodilla controlada por
PE32.04 ARTICULACION DE RODILLA TIPO RHEO | microprocesador, en diferentes fases de marcha,
' XC O SIMILAR adaptable a pendientes y escaleras. Tipo RHEO
XC o similar.
ARTICULACION DE RODILLA TIPO Articulacion q.e rodilla glectmmca ultra_llgera para
PE32.05 mayor estabilidad en situaciones cotidianas. Tipo
KENEVO O SIMILAR .
KENEVO o similar.
Prétesis por amputacion trans-metatarsiana,
PE32.06 PROTESIS POR AMPUTACION confeccionada a medida con silicona de alto grado
' TRANSMETATARSIANA de pureza y estipulacién de colores adaptada a
extremidad contralateral
Funda de espuma preformada, moldeada por el
PE32.07 | FUNDAS ESTETICA TIBIAL CAD CAM sistema CAD-CAM para conseguir la forma
anatémica del paciente.
Funda de espuma preformada, moldeada por el
PE32.08 | FUNDAS ESTETICA FEMORAL CAD CAM |sistema CAD-CAM para conseguir la forma
anatémica del paciente.
Epitesis para dedo pie, confeccionada a medida
PE32.09 | EPITESIS PARA DEDO PIE en SI|IC(_)I,’la de alto grado de pureza, con
estipulacién de colores adaptada a extremidad
contralateral, incluye epitesis de prueba.
Sistema de anclaje magnético de pin estriado
PE32.10 | SISTEMA DE ANCLAJE flexible para vaina de suspensién en silicona con

adaptador incorporado.
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PE32.11

PIE DE ALMACENAMIENTO PARA MEDIA
Y ALTA ACTIVIDAD

Pie de almacenamiento y retorno de energia, de
laminas de estructura triangular con talén activo y
flexibilidad seleccionada en funcion del peso del
paciente, con separacion de dedo grueso. K3 K4
para media y alta actividad.

PE32.12

PIE DE ALMACENAMIENTO PARA MEDIA
Y ALTA ACTIVIDAD RESISTENTE AL
AGUA

Pie de almacenamiento y retorno de energia, de
laminas de estructura triangular con talén activo y
flexibilidad seleccionada en funcién del peso del
paciente, con separaciéon de dedo grueso, para
altura de montaje limitada y resistente al agua. K3
K4 para media y alta actividad

PE32.13

PIE DE ALMACENAMIENTO PARA ALTA
ACTIVIDAD RESISTENTE AL AGUA CON
ALTO RANGO ARTICULAR. TIPO TRITON
HD O SIMILAR.

Pie de almacenamiento y retorno de energia, de
laminas de estructura triangular con talén activo y
flexibilidad seleccionada en funcién del peso del
paciente, con separacion de dedo grueso, para
pacientes de alta actividad y resistente al agua K4.
Tipo TRITON HD o similar.

PE32.14

PIE DE ALMACENAMIENTO PARA MEDIA
Y ALTA ACTIVIDAD CON
AMORTIGUACION DE FUERZAS
VERTICALES

Pie de almacenamiento y retorno de energia, de
laminas de estructura triangular con talén activo y
flexibilidad seleccionada en funcién del peso del
paciente, con separacion de dedo grueso y
dispositivo incorporado de amortiguacion de
fuerzas verticales y rotacion K3 K4 para media y
alta actividad.

PE32.15

PIE DE ALMACENAMIENTO CON
SISTEMA DE VACIO

Pie de almacenamiento y retorno de energia, de
laminas de estructura triangular con talén activo y
flexibilidad seleccionada en funcion del peso del
paciente, con separacion de dedo grueso,
dispositivo de amortiguacion de fuerzas verticales
y rotacion. Sistema de vacio activo incorporado
para la vaina de suspension de proétesis transtibial
y desarticulacion de rodilla.

PE32.16

PIE MODULAR CON TOBILLO TIPO
TRITON SMART ANKLE O SIMILAR.

Prétesis de pie modular cuyo tobillo tenga un
microprocesador que determine el ajuste del
sistema hidraulico para generar el movimiento
requerido del tobillo durante una amplia gama de
actividades diarias. Conexion de Bluetooth®
integrada y carga mediante conexion USB.
Compatible con rodillas tipo C-Leg, C-Leg
compact, Genium y Genium X3 o similares.

PE32.17

PIE MODULAR CON TOBILLO TIPO
MERIDIUM O SIMILAR.

Protesis de pie modular cuyo movimiento del
tobillo se genere mediante sensores de angulo y
de momento de alta precision, asi como por un
sensor de 3D y un giroscopio, adaptando el
sistema hidraulico a las necesidades del usuario
en tiempo real. Control independiente de las
flexiones dorsal y plantar. Compatible con rodillas
tipo C-Leg, C-Leg compact, Genium y Genium X3
o similares.

PE32.18

DISPOSITIVO DE VACIO ACTIVO

Dispositivo de vacio activo para la protesis
transtibial y desarticulacién de rodilla a utilizar con
vaina de suspension. K2 K4
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Articulacion de cadera endoesquelética,
ARTICULACION DE CADERA policéntrica de cuatro ejes con dispositivo de
PE32 19 ENDOESQUELETICA POLICENTRICADE | control hidraulico de las fases de apoyo y
CUATRO EJES. TIPO HELLIX 3D O balanceo. Movimiento tridimensional, sistema de
SIMILAR. alineacion y anclaje anterior. K1 K4. Tipo HELLIX
3D o similar
Articulacion de cadera endoesquelética
PE32.20 ARTICULACION DE CADERA monocéntrica, con dispositivo de control _hidréulico
ENDOESQUELETICA MONOCENTRICA de las fases de apoyo, balanceo y sistema de
alineacion y anclaje anterior. K1 K4
ACCESORIOS

PE33. Accesorios

BATERIAS DE LITIO TIPO MYO ENERGY

Sistema de suministro de energia que consta de
una bateria, una toma de alimentacién, un cable

PE33.01 | \TEGRAL O SIMILAR 300mAh de al|ment§IC|on de dos polos, un qable de
comunicacidn de tres polos y un sistema
electrénico. Capacidad: 300mAh
Sistema de suministro de energia que consta de

sz | BATERIAS DELTIO TP v0 enroy | 1A T una o e simeniacgn, uncable

' INTEGRAL O SIMILAR 600mAh . 9 P ’ -
comunicacion de tres polos y un sistema
electrénico. Capacidad:600mAh
Sistema de suministro de energia que consta de
o33 0a | BATERIAS DE LITIO TIPO MYO ENERGY gna Fate”ta’ ‘.‘,”aotlomda de al"me”tac'gln' (‘jm cable
03 | INTEGRAL O SIMILAR 1.150mAh € alimentacion de dos polos, un cable de
comunicacion de tres polos y un sistema
electrénico. Capacidad: 1.150mAh.
pE33.04 | CARGADOR DE BATERIAS DE IONES DE Para cargar las baterias integradas en el encaje
' LITIO TIPO MYO ENERGY O SIMILAR tipo Myo Energy Integral o similar.
Unidad de control central para el sistema protésico

pesa05 | PROCESADOR TP N sTER | B0 S0P BUS, D a seiaes e cont e

| 13E500 O SIMILAR uario y 1as airig ponent
protesis. Disefiado para los accesorios
exoprotésicos de las extremidades superiores.
Sistema de suministro de energia disefiado para la
o405 | BATERIAS D LTIO TP Avon Enry | XOPIAELEackn de o extemidades sierores
“® | INTEGRAL 757B501 O SIMILAR 1.150mAh | Para a; _ 9 pon
protésicos activos del Axon Bus o similar.
Capacidad: 1.150mAh
Sistema de suministro de energia disefiado para la
N BATERIAS DE LITIO TIPO AXON ENERGY exoprogetlfacmr:jde las e,xtrlemldades supterlores y
" | INTEGRAL 757B500 O SIMILAR 1.500mAh | Para abastecer de energia los componentes
protésicos activos del Axon Bus o similar.
Capacidad: 1.500mAh
pE33.08 | CARGADOR DE BATERIAS DE IONES DE | Para cargar las baterias integradas en el encaje
"~ | LITIO TIPO 757L500 O SIMILAR tipo Axon Energy Integral o similar.
BATERIA DE ALTA CAPACIDAD DE IONES |Acumulador de lon Litio sin efecto memoria.
PE33.09 | LITIO TIPO ENERGY PACK 757B20 O Tiempo carga 3,5h. Peso aprox. 65g. Capacidad
SIMILAR 900mAh
BATERIA DE ALTA CAPACIDAD DE IONES |Acumulador de lon Litio sin efecto memoria.
PE33.10 | LITIO TIPO ENERGY PACK 757B21 O Tiempo carga 3h. Peso aprox. 51g. Capacidad

SIMILAR

800mAh
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Cable de bateria intercambiable de alta capacidad,
CABLE DE BATERIA TIPO 13E188-200/600 |valido para protesis tipo Greifer eléctrico 8E33 y
O SIMILAR manos eléctricas tipo 8E34, 8E38/5, 8E38/6,
8E38/7 y 8E38/9.

PE33.11

MARCO DE SOPORTE DE BATERIA PARA
PE33.12 | BATERIA TIPO ENERGY PACK 757B20 O Marco de soporte de bateria.
SIMILAR

MARCO DE SOPORTE DE BATERIA PARA
PE33.13 | BATERIA TIPO ENERGY PACK 757B21 O Marco de soporte de bateria.
SIMILAR

b33 14 | CARGADOR PARA BATERIAS TIPO Caraad . |
| ENERGY PACK O SIMILAR argador universa

Dispositivo para convertir la sefial digital del codo
electrénico tipo Dynamic Arm o similar, en una
sefial analégica para el buen funcionamiento de la
mano eléctrica tipo Bebionic o similar.

PE33.15 | CONVERTIDOR DIGITAL-ANALOGICO

Sistema de suspensidn para proétesis de

PE33.16 | SISTEMA DE SUSPENSION -
amputacién del brazo.

Vendaje rigido que inmoviliza, protege y controla el
edema postoperatorio del miembro residual
inmediatamente después de una cirugia de
amputacion transtibial. Dos tamafios: Small (hasta
42cm) y Large (42-65cm). Incluye bomba de vacio.

VENDAJE PARA MUNON TIPO ORD DE

PE33.17 | 9SSUR O SIMILAR

5.- PRESENTACION DE LA OFERTAS TECNICAS.
5.1. Documentacion

Junto con la documentacion a presentar en el sobre correspondiente a los Criterios
sometidos a juicio de valor , la empresa licitadora indicara un interlocutor (nombre,
teléfono de contacto y correo electrénico) a quien poder realizar las consultas que puedan
surgir durante todo el proceso de la licitacion.

Con el fin de facilitar la valoracion técnica de las ofertas, las empresas licitadoras deberan
presentar su oferta técnica siguiendo el orden de este pliego.

La oferta debera presentarse en formato pdf original (no documentos escaneados) que
permita la busqueda.

La no presentacién de la documentacion solicitada a continuacion, sera motivo de
exclusién _de la empresa licitadora del proceso de valoracion:

5.1.1. Anexo A: Listado de productos ofertados.

Se incluira un listado con todos los productos ofertados, indicando: Fabricante, nombre
comercial, n° de referencia del fabricante y n° de referencia interna si fuera distinta de la
del fabricante.

Para ello se cumplimentard el anexo A: Listado de productos ofertados (Excel)

Para garantizar que no se pueda manipular el archivo, el Excel debera presentarse con las
celdas bloqueadas y el libro o pestafias con la proteccién activada.

En este anexo A, se especificara un coordinador de contrato que, en caso de que la
empresa sea la adjudicataria, hard las funciones de enlace entre la empresa y ASEPEYO
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para comunicar datos comerciales necesarios para la ejecucion del contrato (personas y
teléfonos de contacto, direcciones de correo y/o nimero de fax donde remitir los pedidos,
etc.)

El hecho de no ofertar TODOS los productos serd mot  ivo de exclusion.
5.1.2. Fichas técnicas.
Se presentara la ficha técnica DEL FABRICANTE completa con fotografi _a de cada

producto, como minimo en castellano, que muestre inequivocamente el producto y debera
indicarse nuestra referencia del articulo acorde al Anexo A Listado de productos.

5.1.3. Descripcion detallada del sistema de trabajo.

La empresa presentard una descripcidon completa del sistema de trabajo que utilizara
durante el proceso, desde que se recibe la peticién hasta la colocacién final de la protesis,
asi como el seguimiento posterior.

5.1.4. Garantia
Se contemplaran dos tipos de garantias:

a) PROTESIS DE ALTA TECNOLOGIA: Dentro del precio de las protesis de alta
tecnologia, se contemplara la garantia maxima con extensiones incluidas que dé el
fabricante a cada una de ellas.

Se describira este plazo de cobertura (dado en meses) dentro de la ficha técnica en
un apartado denominado “Alcance de la garantia”.

En caso que se compruebe que se ofrecen garantias por tiempo inferior a la
garantia maxima dada por el fabricante, sera motivo de exclusion

b) RESTO DE PROTESIS Y ELEMENTOS: La empresa presentara una declaracion
responsable describiendo la cobertura de la garantia de los materiales que, como
minimo, sera la contemplada en la legislacion vigente: Dos afios para todos los
productos excepto los fungibles, que sera de 6 meses.

5.1.5. Plan de formacion

Se presentara un plan de formacion completo y detallado (n° cursos, temario, horas). El
contenido se consensuard posteriormente entre la empresa adjudicataria y con un equipo
técnico de ASEPEYO, adaptandolo a las necesidades de la Mutua.

5.2. Muestras

Durante el proceso de valoracion, a requerimiento de la mesa de contratacién, se podran
solicitar muestras, en articulos muy concretos, que el licitador debera entregar en el plazo
méximo de 72 horas desde el momento de recibir la notificacion. El incumplimiento de la
entrega podré ser motivo de exclusion de la oferta.

Sera necesario que las muestras estén correctamente embaladas, al objeto de evitar su
pérdida o deterioro

Todos los gastos ocasionados en la entrega y recogida de muestras serdn a cargo del
licitador.
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6.- CONDICIONES DEL SUMINISTRO
6.1. Contactos

El coordinador de contrato indicado en el anexo A, tal como se ha especificado en el
apartado anterior, facilitara los datos comerciales necesarios para la ejecucion del contrato
(personas y teléfonos de contacto, asi como la direccibn de correo donde remitir los
pedidos, etc.)

6.2. Solicitud

La solicitud sera realizada por el médico prescriptor de ASEPEYO donde haya sido visitado
el paciente y sera remitida a la ortopedia adjudicataria mediante e-mail.

6.3. Proceso de elaboracion de la protesis externa

La ortopedia tendra un plazo no superior a 24 horas de lunes a viernes, desde que reciba
la solicitud hasta que acuda a nuestras instalaciones para poder tomar medidas a nuestros
pacientes. En caso de que el paciente no pueda desplazarse hasta uno de nuestros
Hospitales, correra a cargo del proveedor adjudicado todos los gastos necesarios desde la
tomas de medidas hasta la adaptacién final de la prétesis bien sea subcontratando a una
Ortopedia local o desplazandose €l mismo.

La persona enviada por la ortopedia que visitard al paciente y tomara las medidas siempre
sera un Técnico ortopédico.

Los desplazamientos de los técnicos a las dependencias de ASEPEYO correrdn a cargo
de la ortopedia adjudicataria.

Una vez el personal de la ortopedia visite al paciente, bien sea en las dependencias de
ASEPEYO, en las instalaciones de la ortopedia o, en casos excepcionales, en el domicilio
del paciente, la empresa adjudicataria propondra una configuracion en base a las
necesidades del paciente, remitiendo un presupuesto, en un plazo no superior a 48h.
laborables, donde describa los elementos que la compondran, con las referencias de
ASEPEYO establecidas en el Anexo V de esta licitacion y segun los precios pactados en la
presente licitacion. Este presupuesto se remitirA al buzén de correo electrénico que
ASEPEYO indique.

En caso de haber optado por una protesis de alta techologia o personalizada, la ortopedia
presentard dos presupuestos: el presupuesto de la protesis de alta tecnologia y un
segundo presupuesto correspondiente a la protesis estandar equivalente.

Tras revisar la configuracion planteada, ASEPEYO comunicara la autorizacion o
denegacion a la ortopedia.
Cuando se trate de productos que requieren una adaptaciéon especifica al paciente:

» Correrdn a cargo del establecimiento cuantas rectificaciones imputables a la
elaboracion y adaptacién sean precisas, incluidos los encajes provisionales hasta la
entrega definitiva de la prétesis.

* En la elaboracion de los productos, el establecimiento se ajustara siempre a las
indicaciones consignadas por el especialista prescriptor.
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* En los casos que se determine, una vez obtenida la prestacion por el usuario, el
especialista prescriptor comprobara que el articulo se ajusta rigurosamente a sus
indicaciones y se adapta perfectamente al paciente.

Una vez colocada la protesis, las siguientes visitas del paciente para los ajustes finales de
la misma, se realizaran en el hospital y/o en la ortopedia, con el médico prescriptor y/o el
técnico de la ortopedia.

Durante todo el proceso se ira instruyendo al paciente en el uso y mantenimiento de la
prétesis. Asi mismo, se colaborara con el personal sanitario de ASEPEYO, asesorandole
en la formacion y rehabilitacion del paciente.

La entrega de la proétesis externa al usuario ha de ir acompafada del certificado de
garantia y una hoja informativa con las recomendaciones precisas para la mejor
conservacion del mismo, en condiciones de utilizacion normal y las advertencias para
evitar su mal uso, de acuerdo con lo que establezca en cada caso la administracion
sanitaria competente.

6.4. Seguimiento

En los casos en los que se tengan que programar revisiones previstas en las garantias, las
empresas adjudicatarias daran aviso a ASEPEYO, al correo que se les proporcionara, con
el fin de que se coordine la visita del paciente (gestion de desplazamiento, alojamientos,
etc.)

Las empresas adjudicatarias deberan calcular el tiempo necesario para este proceso,
comunicando el plazo de que se dispone para evitar que se supere éste y pueda afectar a
la garantia o causar algun perjuicio al paciente por complicaciones derivadas de no
realizarse la revision adecuada.

En el caso de las prétesis de alta tecnologia, donde se deja una protesis de servicio
mientras se realiza la revision, se coordinaran las dos visitas.

6.5. Garantias vigentes

La empresa adjudicataria asumira la gestion de las garantias de fabricante vigentes en las
prétesis externas de los lesionados de ASEPEYO. ASEPEYO proporcionara el listado a las
empresas adjudicatarias.

6.6. Facturacion

Una vez adaptada definitivamente la proétesis, la ortopedia enviara un correo al buzén de
correos que ASEPEYO indique.

En él, solicitara autorizacion para formalizar la factura. Los gestores del buzén, al dar la
conformidad, indicaran a la ortopedia qué Centro asistencial deberan reflejar en la factura
electrdnica.

Datos a reflejar en la factura:

» Centro asistencial

* Nombre del paciente

» N°de proceso que consta en la peticién
* NO°de contrato

25



* N° de articulo segun anexo V de la presente licitacion, junto con el n° de serie del
producto o productos facturados

Cualquier alteracion de las diferentes etapas del circuito descrito, por cambio del protocolo
interno de ASEPEYO, que se produjese durante el tiempo de vigencia del contrato y sus

prérrogas, sera comunicada a la empresa adjudicataria, teniendo en cuanta que dichos
cambios no supondrén un cambio en esencia del circuito.

Barcelona,
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